
Here+	
  Usage	
  Instruction	
  

	
  
1. connect	
  your	
  base	
  to	
  your	
  laptop	
  USB.	
  
	
  
	
  
2. start	
  mission	
  planner	
  
	
  
	
  
3. go	
  to	
  initial	
  settings	
  
	
  
	
  
4. look	
  under	
  optional	
  accessories,	
  for	
  RTK	
  /	
  GPS	
  Inject	
  
	
  
	
  
5. select	
  the	
  Auto	
  configure,	
  and	
  select	
  the	
  port	
  your	
  GPS	
  is	
  on.	
  
	
  
	
  
6.	
  start	
  
	
  
	
  
at	
  the	
  plane	
  or	
  copter...	
  connect	
  the	
  GPS	
  as	
  normal,	
  and	
  go	
  fly!	
  


